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RESUME

Un systeme de mesure et de contrble de I'énergie du faisceau [1] est situé a la sortie du LINAC de 'accélérateur SPIRALZ2. Ce dispositif est necessaire, pour le réglage
et le suivi du faisceau, pour assurer la protection thermique de I'accélérateur et pour controler le respect du domaine de fonctionnement de I'accélérateur. Ce systeme,
en cours de conception, doit repondre a des exigences de slrete de fonctionnement. Suite a une Analyse des Modes de Défaillances et de leurs Effets (AMDE)
effectuée par un prestataire exterieur, un certain nombre de recommandations ont été formulées. Certaines d'entre elles concernent le developpement du logiciel du
microcontroleur utilisé dans I'électronique de mesure et de contrble de I'énergie.

Apres une description du principe de mesure de I'énergie, ce poster explique la méthodologie et le formalisme utilisés pour developper le logiciel, en slreté et en gualite.
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CONCLUSION

Le principe de fonctionnement de ce systeme repose sur la numerisation directe des signaux issus des sondes avec un traitement rapide des donnees effectué par un FPGA.
En plus des contraintes de mesures liées a un systéme d’instrumentation vient s’ajouter des notions de qualité et de sireté. Ce dispositif est un Elément Participant & la Sureté
(EPS) et doit repondre a des exigences fortes en terme de surete de fonctionnement. Cela a impose, au niveau des programmes, un développement et une écriture du code en
langage C suivant des normes de securité fonctionnelle, 'emploi de mécanismes de controle d’intégrité et l'utilisation d’'une architecture a double processeurs.

Cette demarche mise en place sera désormais un référentiel pour les prochains applicatifs crées par le groupe electronique machine du GANIL.

[1] : Progress on the Beam Energy Monitor for the Spiral2 Accelerator, LE COZ W and Co, @IBIC 2014.



