Suivi taches CC

Présents

o Philippe
Nicolas
Hayg
Hugues
Christelle

Date

: 02/12/2019

Note : entre crochets les dépendances qui sont gérées par d’autres groupes.

Besoins en Controle-Commande

LINAC, EL, TL

2.

installation de l’application d’archivage, et du serveur tampon pour
larchivage (SAC) : EN COURS [besoins, stratégie]

Les questions auxquelles répondre sont sur le ticket https://gitlab.in2p3.
fr/ThomX /thomx-gitlab-organization /issues/1

infrastructure réseau et salle de contrdle

a.
b.

étiquetter les cibles et les écrans : EN COURS (Hayg)

installation sur clients et droits : attente par ’exploitation de la liste
d’applications & installer de Hayg

raccordement RJ45 des prises : EN COURS (Grégory, Hayg, Kevin),
probléeme patch panel

installation des clients en salle de repos : EN COURS
(Hayg+exploitation)

démarrer NTP et configurer les clients et serveurs (exploitation + Philippe)
: FAIT

redpitayal—b}4 et redpitaya[l-4]-b17, cpci-b18 : FAIT
client[1-5] : A FAIRE ? (Hayg si besoin)

Caméras (DG) (Hayg) : EN COURS (fin oct.)

C.

d.

connecter chaque caméra pour pouvoir démarrer les DS : EN AT-
TENTE (ccdsstl-el)

démarrer chaque DS caméra : A VERIFIER (CC) [connexion de
chaque caméral

installer les caméras pour astor : A VERIFIER (CC)


https://gitlab.in2p3.fr/ThomX/thomx-gitlab-organization/issues/1
https://gitlab.in2p3.fr/ThomX/thomx-gitlab-organization/issues/1

f. tester les sorties logicielles des caméras (diodes, sous LImA) : EN
COURS (Hayg) (19/12/2019)

g. les modeles Ace sont utilisables & 80%, le DS de la derniére doit étre
configurée pour TANGO => EN COURS (fin oct.)

6. DS Diag LINAC (démarrage) : fin oct.

a. développement d’un DS logiciel : EN COURS de finalisation pour
lere version

7. MeanStd

a. configuration a partir d’un fichier : A FAIRE
b. circuler une doc : A FAIRE

8. Alimentations aimants (AE) (pas avant début aofit)

a. validation pilotage des alimentations & définir : A VALIDER
(solénoides)
b. validation cyclage aimants (AE) : FAIT

9. Moteurs LI, TL, EL (AE)

Tous les moteurs doivent étre validés sous-systéme par sous-systéme sur
demande du responsable de sous-systéeme, avec un représentant mécanique,
et le CC. La validation donne I’état considéré comme correct pour le
fonctionnement, et donc I’état dans lequel sera remis le matériel en cas
de panne. Les fonctionnalités nécessaires doivent donc étre testées par les
groupes a cette étape de validation. un rappel a été envoyé aux responsable
de groupes : FAIT on valide avec le resp. de groupe un moteur mais pas
la totalité

b. bobines focalisation : Didier Auguste et Christelle, EN ATTENTE
[refroidissement]

10. Automate CA (CA, SY, DG, HF, sécu) [besoins sécurités]
b. contacter les groupes pour valider :
o HFI-HFH : consigne chiller 0-10V FAIT, mise a 1’échelle consigne
t° A FAIRE
« XLH : A FAIRE (déc.)
o laser PhC : A VALIDER (rotation continue pour 'atténuation)

[laser]
o sécu MPS : FAIT (Noureddine, Hugues)

11. Serveurs de simulation (SAC)
Les utilisateurs doivent définir leurs besoins et les envoyer au CC.

a. serveur de simulation qui reproduise les DS en fonctionnement sur
ThomX accessible de l'intérieur comme de 'extérieur via TANGO
[besoins]: EN ATTENTE (Hayg)



b. serveur de calcul ? décider d’'un code nomenclature pour leE systeme
CALC décliné en CALC/DG/?? et MEAS décliné... : A FAIRE

(Hayg) 5
c. identifier le client pour les codes de calcul (client a c¢6té du CC) : A

FAIRE (Hayg)

12. serveur web avec statut machine : A FAIRE identifier les attributs TANGO
et la méthode a utiliser
Anneau
4. automate RF (RF) [cAblage puissance, signal et réseau RJ45] : EN COURS
(Hayg, Frangois, Mohamed)
5. Synthétiseurs (SY) : A VALIDER
6. DS Diag DG Anneau (démarrage), voir DS Diag LINAC : EN ATTENTE
7. feedback transverse FBT (RF) [cAblage puissance, signal et réseau RJ45] :
EN ATTENTE d’info (Mohamed)
8. automate éléments pulsés (EP) : EN ATTENTE des infos sur le matériel
(Patrick ALEXANDRE)
9. réception des équipements
o DS hexapode (Symetrie) : EN ATTENTE (jan. 2020 ?)
Non prioritaires
3. pilotage cavité Fabry-Pérot : A FAIRE
4. TANGO : bogue libzmq (gestion des événements TANGO) : A FAIRE (fin
aolt)
b. mettre & jour cppzmq/libzimg : EN ATTENTE (m-a-j paquet debian)
« DS CdTe Amptek : A FAIRE
¢ DS picoamperemetre AH501D : A FAIRE
2. Camera CCD-UV (OP) : EN COURS (Philippe)
« configurer la caméra (CC) [informations caméra] : A FAIRE
3. Laser Amplitude (OP) [cAblage d’une prise murale réseau RJ45] : EN

ATTENTE

e configuration réseau : EN ATTENTE
e code source : EN ATTENTE
e mise-a-jour de la doc : EN ATTENTE

DS de multiprises pilotables : A FAIRE



1. Générateur de délais (SY)
« développer un DS (CC) : A FAIRE [matériel de rechange]

Général

Ces éléments ne sont pas suivis par le groupe CC.
1. lecture des générateurs de retard : FAIT (Hayg)
2. BD équipements [exemples] (fin oct.) (Kevin)
e les pannes ne sont pas une priorité, la nomenclature ’est
o proposer un schéma d’utilisation (Hayg)

— Hayg fait circuler la note d’Antoine pour ajouter des exemples et
envoye une synthese : y répondre => les exemples ne semblent
pas suffire, vérifier par une réunion

— Kevin D. a émis le souhait que les modifications dans la nomencla-
ture soient effectuées dans la base de données de pannes : Hayg
pense que c’est faisable

3. cablage réseau RJ45 : EN COURS (Marc, Hayg)
cablage RJ45 entre les baies (Marc) => FAIT a 80% (début nov.)

e

b. ajout de prises (RJ45, électrique) en salle de contrdle (Christelle) :
FAIT

c. mise-a-jour du plan de cablage réseau (alimentation ?) : ?
d. cablage (RJ45, électricité) de la nouvelle salle : Marc P.

o cablage RJ45 prévu juqu’a la baie 38
e loriginal du plan a été placé sur atrium

e. imprimante : vérifier qu’il y a une prise réseau et alimentation : FAIT
(Christelle+Marc)

f. o vérifier les normes électriques avec Alain BENOIT ? (Marc P.)
faire un plan des matériels branchés sur chaque circuit pour vérifier
que ce qui est prévu rentre dans ce qui est possible. (Hayg)

e pourquoi le disjoncteur n’a pas disjoncté quand 4800W ont été
branchés sur la méme multiprise 7 => da a la prise

4. créer une page atrium des logiciels nécessaires sur les clients en salle de
contrdle. Hayg a les droits d’administration. Le SI attend la liste : A
FAIRE (Hayg)

5. installer MML et binding : A VALIDER (Hayg, Iryna)



6. Wi-Fi : des numéros de piéces seront ajoutés au plan pour inventaire SI
(Hayg et Kevin D.) : A VALIDER

les bornes ne peuvent étre installées sur les baies pour des raisons de chauffage,
dire & Grégory ou installer les supports des bornes : FAIT (Kevin) Les bornes
ont finalement été laissées a ’endroit ou elles étaient sur les baies, sauf en ligne
X ou elle sera fixée au mur.

7. THM (Hayg)

Les THM sont disponibles sur https://gitlab.in2p3.fr/CCThomX/ITHM Des
didacticiels sont disponibles sur : https://gitlab.in2p3.fr/CCThomX /exemplesTaurus

b. capture d’écran sur écran complet ou fenétre (Hayg) : FAIT, faire
circuler une note : A FAIRE (gitlab)

c. synoptique général accélérateur : EN COURS (Hayg)

d. demande d’évolution de 'THM laser LINAC (Hayg) : EN COURS (&
pousser)

e. panneau statut (Hayg) : EN COURS

e demande a faire aux resp. sous-systeme des conditions de fonction-
nement

e demande a faire aux resp. sous-systeme des étapes de démarrage

e prévoir la légende des couleurs statuts dans 'THM

e prévoir un module complémentaire avec informations numériques pour
avoir ’état de la machine

Ce panneau statut « physique » est différent du panneau de sécurité
matérielle : FAIT dans dépdt ThomX/Panneaux

f. panneau statut avancé, avec des valeurs d’attributs : A FAIRE (envoi
sur demarrage@)

g. THM sécurités (SAC) : A FAIRE (Hayg)

h. ajouter une horloge et pas une DEL => ajouter ¢a au dépot des IHM
(Hayg) : EN COURS (lire une propriété horodatage de 1’état de la
BD TANGO)

8. organisation des développements ThomX utilisateurs : EN COURS (Hayg),
fin juillet

e ajouter une note indiquant le dépot THM, les dépo6ts du groupe thomx
(modélisation et autres) utilisé par le DEPACC, et les autres outils et

documents clés (eLog, atrium, etc.) en indiquant quelle info va ou :
FAIT (a faire circuler) (Hayg)
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